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Recenzja
osiggnie¢ naukowych oraz aktywnosci naukowej
dr Jarostawa Wozniaka
ubiegajgcego si¢ o nadanie stopnia doktora habilitowanego

w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie automatyka, elektronika,

elektrotechnika i technologie kosmiczne

Formalng podstawa opracowania recenzji jest pismo Przewodniczacego Rady Dyscypliny
Automatyki, Elektroniki, Elektrotechniki i Technologii Kosmicznych dr hab. inz. Pawla
Dworaka, prof. ZUT, z dnia 10 listopada 2023 roku wystosowane na podstawie uchwaty
WE/4121/1003/2023 Rady Dyscypliny Automatyki, Elektroniki, Elektrotechniki
i Technologii Kosmicznych Zachodniopomorskiego Uniwersytetu Technologicznego

w Szczecinie .



Podstawa prawna: recenzje opracowano zgodnie z zapisami ustawy z dnia 20 lipca 2018
roku — Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2022 r. poz. 574, z p6zn. zm.)

w sprawie nadawania stopnia doktora habilitowanego
1. Sylwetka Habilitanta

Pan dr Jarostaw WozZniak obronit rozpfawe; doktorska zatytutowany Wybrane problemy
sterowania obracajgcq si¢ belkq Timoszenki w 2010 roku na Wydziale Elektrycznym
Zachodniopomorskiego Uniwersytetu Technologicznego w Szczecinie i uchwala Rady tego
Wydzialu uzyskal tytul doktora nauk technicznych w zakresie automatyki i robotyki.
Rozprawe doktorska przygotowat pod opieka prof. dr hab. Grigoryja Sklyara. W latach 2001-
2021 pracowal na stanowisku naukowo-dydaktycznym na Wydziale Matematyczno-
Fizycznym Uniwersytetu w Szczecinie. Od 2021 roku jest zatrudniony na stanowisku
adiunkta w Zachodniopomorskim Uniwersytecie Technologicznym w Szczecinie na Wydziale
Informatyki w Katedrze Sztucznej Inteligencji i Matematyki Stosowane;j.

Zainteresowania naukowe Pana dr Jaroslawa Wozniaka koncentrujg si¢ giéwnie na
problemach zwiazanych ze sterowalnoscia, obserwowalnoscig i stabilnoscia ukiadow
o parametrach rozlozonych, a takze na modelowaniu w medycynie i sporcie. Sumaryczny

dorobek Habilitanta zostat przedstawiony w ponizszej tabeli

Publikacje po uzyskaniu | przed  uzyskaniem

stopnia doktora stopnia doktora

w czasopismach indeksowanych w bazie JCR 12 (wg  bazy | 2 (wg bazy Scopus)
Scopus)

W innych recenzowanych czasopismach 1

W rozdziatach wydawnictw zwartych 1(wg bazy Scopus)

W  recenzowanych materiatach  konferencji | 8 (wg bazy | 1 (wg bazy Scopus)
migdzynarodowych indeksowanych w bazie WoS lub | Scopus)

Scopus

W  recenzowanych  materialach  pozostalych | 2 3

konferencji




2. Ocena gléwnego osiggniecia naukowego wskazanego przez Habilitanta — cyklu

artykufow naukowych powigzanych tematycznie

Pan dr Jarostaw Wozniak jako osiggniecie habilitacyjne przedlozyt jedonotematyczny
cykl publikacji zatytutowany Zagadnienia stabilnosci wybranych ukladéw o parametrach
rozlozonych z dyssypacjq. Jest to podstawa do ubiegania si¢ o stopien doktora habilitowanego
zgodnie z art, 219 ust. 1 punkt 2 lit. b i ust. 2 obowigzujacej Ustawy Prawo o szkolnictwie
wyzszym i nauce z dnia 20 lipca 2018 roku (Dz.U. 2018 poz. 1668). Na ten cykl sktada sig 7
artykuléw, ktoére zostaly opublikowane w latach 2015-2021, przy czym
- dwa z nich zostaty opublikowane w czasopismach znajdujacych si¢ w bazie Journal Citation
Reports (JCR), mianowicie w Advances in Applied Mathematics and Mechanics (IF=0,738
w roku publikacji, 7 cytowan wg bazy Scopus, 4 —wg. bazy WoS) oraz w ZAMM Zeitschrift
fiir Angewandte Mathematik und Mechanik (IF=1,103 w roku publikacji, 2 cytowania wg.
bazy Scopus, 1 — wg bazy WoS). Oba czasopisma sg czasopismami ukierunkowanymi na
artykuty przede wszystkim z zakresu matematyki stosowanej i mechaniki teoretycznej oraz
ich zastosowan (w tym matematycznej teorii sterowania),

- trzy artykuly to publikacje zamieszczone w recenzowanych materialach cyklicznych
miedzynarodowych konferencji z =zakresu sterowania 1 automatyki (Mediterranean
Conference on Control and Automation oraz SIAM Conference on Control and Its
Applications)

- jeden rozdziat w monografii Stabilization of distributed parameter systems: design methods
and applications, ktora ukazala si¢ w SEMA SIMAI Springer Series.

Wszystkie publikacje przedstawione jako osiagnigcie naukowe przez Pana dr Jarostawa
Wozniaka sa publikacjami wspétautorskimi, w ktérych jest on pierwszym wspéiautorem.
Wkiad pracy wspétantoréw w ich powstanie zostal okreslony tylko procentowo bez
wskazania na merytoryczny wkiad Habilitanta. Przedstawione o$wiadczenia nie pozwalajg na
jednoznaczng ocene wkiadu Pana dr Jarostawa WozZniaka i jego roli przy powstawaniu
omawianych publikacji. Nalezy tez zwrécié uwage na publikacje powstale we wspdlpracy
z Panem dr Mateuszem Firkowskim, w ktérego przewodzie doktorskim zatytutowanym
Selected problems of stability and observability of Timoshenko beams Habilitant byl
promotorem pomocniczym. W dokumentacji tego przewodu zamieszczonej w Biuletynie
Informacji Publicznej Uniwersytetu Szczecinskiego (stona https:/bip.usz.edu.pl/doktorat-
habilitacja/14352/mateusz-fickowski) w recenzji prof. dr. Alexandera Zuyev’a widnieje

stwierdzenie: The manuscript under review is composed of 4 Chapters, and its main part
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(Chapters 3—4) is based on the following papers by M. Firkowski, co-authored with
J. Wozniak: “Note on the stability of a slowly rotating Timoshenko beam with damping”
(Adv. Appl. Math. Mech.), “Optimal damping coefficient of a slowly rotating Timoshenko
beam” (Proc. SIAM Conf. Cont. Appl.), “Stability of slowly rotating Timoshenko beam with
two viscoelastic damping coefficients” (Proc. 23rd MED Conf. Cont. Autom.), “Optimal
decay ratio of damped slowly rotating Timoshenko beams” (Z. Angew. Math. Mech), and
“Existence of optimal stability margin for weakly damped beams” (In: Stabilization of
Distributed Parameter Systems: Design Methods and Applications, SEMA SIMAI Springer
Series)”. Stad mozna wnioskowad, ze z siedmiu publikacji zaliczonych przez Habilitanta do
cyklu powigzanych tematycznie artykuléw wykazanych jako jego osiggniecie naukowe
wyniki pigciu z nich (publikacje [1-3] oraz [6-7]) mogly byé przedstawione jako jedne
z zasadniczych wynikéw rozprawy doktorskiej Pana Mateusza Firkowskiego (recenzje
prof. dr hab. inz. Jerzego Klamki i prof. dr. Alexandera Zuyev’a dostgpne sa na stronie
https://bip.usz.edu.pl/doktorat-habilitacja/14352/mateusz-firkowski).

Tematyka badawcza widoczna w publikacjach, ktére Pan dr Jaroslaw Wozniak zaliczyt
do swojego osiagniccia naukowego koncentruje sie na problemie stabilnosci ukladéw
dynamicznych ze szczegblnym zwrdceniem uwagi na stabilnos$¢ ukladéw wibracyinych.
Nalezy zwr6ci¢ uwage na fakt, Ze model matematyczny belki Timoszenki jest ukiadem
dynamicznym o parametrach roziozonych. W przedstawionym cyklu publikacji sg oméwione
wyniki dotyczace analizy stabilnosci belki Timoszenki z uwzglednieniem efektéw jaki
wywoluje wprowadzenie oporéw wewnetrznych (prace [1-3] i [6-7]) oraz zewnetrznych
(prace [4-5]). W obu przypadkach belka jest modelowana za pomocg liniowych réwnan
operatorowych w przestrzeniach Hilberta (nieskoriczenie wymiarowych), w ktérych mamy
czlon reprezentujgcy sprezystosé ukiadu (operator A w réwnaniu (1.1)) i czion zalezny od
dyssypacji (operator B w rdwnaniu (1.1)), co ma istotny wplyw na ksztalt widma catego
operatora stanu. W przypadku ukladéw skonczenie wymiarowych ich stabilnos¢ jest
determinowana postacig widma operatora stanu: jesli wszystkie warto$ci wlasne operatora
stanu znajdujg si¢ w lewej pOlplaszczyZnie zespolonej, to rozwazany ukiad jest stabilny.
W przypadku ukladéw nieskonczenie wymiarowych problem jest bardziej skomplikowany:
wlasciwa lokalizacja widma operatora stanu jeszcze nie gwarantuje stabilnodci. W pewnych
przypadkach stabilno$¢ uktadu moze to zaleze¢ od tego, jak szybko wartosci wiasne widma
operatora stanu zblizaja si¢ do osi urojonej. Dlatego tez Habilitant w analizie stabilnosci

uzywa metod analizy funkcjonalnej, a dokladniej silnie ciggtych pdtgrup operatorowych
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(prace [3-4], [6-7]) lub tez transmitancji operatorowej rozszerzonej do operatoréw
w przestrzeni Hilberta (prace [1-2], [5]).

Analizujgc zaréwno omdwienie osiggni¢cia naukowego stanowigcego wkiad w rozwoj
dyscypliny automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne jak i publikacje
zaliczone do tego osiggnigcia mozna zauwazyé, Zze gléwnym celem prac byla analiza
stabilnodci belek Timoszenki przy uwzglgdnieniu réznych rodzajéw tlumienia, rezultacie
czego zwrdcono uwage na niebadany wcezesniej parametr dyssypacji zapewniajacy mozliwie
najszybsze wygaszanie energii drgan. W przypadku modeli uktadéw stabilnych zostat
wyznaczony margines stabilnosci i zbadana jego zalezno$é od parametru dyssypacji. I tak
zostaio pokazane, Ze
- uktad opisujgcy obracajaca sie belke Timoszenki przyczepiong na lewym koncu do dysku
silnika i swobodng na prawym koncu, z wygaszeniem proporcjonalnym do wygigcia linii
centralnej nie jest stabilny wejscie-wyjscie i nawet przy nieskonczonej wartosci parametru
dyssapacji wystepuja drgania niettumione [1];

- uktad opisujacy obracajaca si¢ belke Tymoszenki z wygaszaniem proporcjonalnym do kgta
skrecenia przekroju przy dodatnim wspéiczynniku tlumienia jest stabilny wejscie-wyjscie,
przy czym zostala wyznaczona optymalna warto$¢ wspdiczynnika ttumienia [3, tw. 3.1,7]
przy zatozeniu réwnych predkosci propagacji, a przy nieréwnych predkosciach propagacji
stabilno§¢ wykltadnicza tego ukladu zalezy od pewnego wspdiczynnika fizycznego,
a margines stabilnosci jest zerowy [6,71; '

- ukfad opisujacy obracajaca si¢ belke z wymienionymi wyzej typami wygaszania
uwzglednionymi jednocze$nie przy zalozeniu réwnych propagacii fal poprzecznych oraz
podiuznych jest stabilny wejscie-wyjscie z okreslonym zapasem stabilnosci, przy czym zapas
ten moze by¢ dowolnie duzy przy wzroécie parametréw wygaszania [2];

- ukfad opisujacy obracajacg si¢ belke Timoszenki przymocowana do dysku siinika, do
ktérego przymocowano sprezyne z wygaszaniem na ziaczeniu dysk-belka, po wykluczeniu
drgan sprezyny, jest stabilny wejscie-wyjscie z odpowiednim zapasem stabilnosci, a zapas ten
moze rosnaé¢ w miarg zblizania si¢ parametrow dyssypacji do wartosci krytycznej [4];

- ukfad opisujacy obracajacg sie belke Eulera-Bernoulliego przy uwzglednieniu tarcia
poprzecznego na swobodnym brzegu jest ukladem stabilnym wejscie-wyjscie, a margines
stabilnosci nie zalezy od wartosci parametru wygaszania [5].

Chociaz wyniki prezentowane w publikacjach zaliczonych przez Pana dr Jarostawa Wozniaka
do osiggnigcia naukowego na pierwszy rzut oka mogg by¢ postrzegane jako wyniki

interdyscyplinarne, to jednak biorgc pod uwage samg metodologie i sposéb podejscia do
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rozwigzania problemu, dobrze sie¢ wpisuja w kierunki badan w dyscyplinie automatyka,

elektrotechnika, elektronika i technologie kosmiczne.

Podsumowujac, mozna uznaé, ze przedstawiony do oceny jako osiagniecie
habilitacyjne cykl publikacji zatytutlowany Zagadnienia stabilnosci wybranych uktadow o
parametrach rozlotonych z dyssypacjq, stanowi znaczny wklad w rezwéj dyscypliny
automatyka, elektrotechnika, elektronika i technologie kosmiczne. Obszar potencjalnych
zastosowan otrzymanych wynikéw jest szeroki, poczynajac od mechaniki, poprzez
wykorzystanie wykazanych w trackie badan wlasnosci operatoréw w przestrzeniach
Hilberta w szeroko pojetej matematyce i fizyce, do teorii sterowania wigcznie, w tym
sterowania w systemach automatyki przemyslowej. O ile wyniki prac i metody
stosowane do ich wykazania przedstawionych przez Pana dr Jarostawa Wozniaka jako
jego osiggniecie naukowe nie budzg watpliwosci, o tyle w kontekscie zbieznej tematyki
z rozprawg doktorskg Pana dr Mateusza Firkowskiego, tresci recenzji tejze rozprawy,
a takze braku o$wiadczen o wkladzie merytorycznym Habilitanta wniesionym w kazdg
z wymienionych publikacji nie wskazujj na spelnienie wymogu art. 219 ust.1 pkt. 2 lit. b
oraz art. 219 ust. 2 Ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce z dnia 20 lipca 2018

roku.
3. Ocena aktywnosci naukowej

Pan dr Jarostaw WozZniak poza publikacjami zaliczonymi do osiagnigcia naukowego,
o ktérym mowa w art. 219 ust. 1 pkt 2 lit. b ustawy z dnia 20 lipca 2018 roku, opublikowat
jeszcze, gléwnie we wspélautorstwie, 12 artykuléw naukowych dotyczacych gtéwnie
problemdw sterowalnosci obracajgca si¢ belkg Timoshenki, w tym 7 przed uzyskaniem
stopnia doktora oraz igcznie 5 artykutdw w czasopismach z bazy JCR (z czego Systems &
Control Letters, Journal of Optimization Theory and Applications to jedne z wiodgcych
czasopism w dyscyplinie automatyka, elektrotechnika, elektronika i technologie kosmiczne).
W latach 2018-2020 wspéipracowal naukowo z Pomorskim Uniwersytetem Medycznym w
Szczecinie. Efekty naukowe tej wspdipracy zostaly przedstawione w 3 publikacjach.
Prowadzit tez wsp6lprace z University of Sulaimaniya w Iraku, czego efektem jest publikacja
z 2020 roku w Journal of Mathematical Physics, Analysis, Geometry. W 2003 roku
przebywal na trzymiesigcznym stazu w Marie Curie Control and Training Site Felowship
SiSSA w Triescie we Wloszech. W latach 2018 - 2022 Pan dr Jaroslaw WoZniak byl

wykonawca w grancie Algebraiczne metody w problemie aproksymacji nieliniowych uktadéw
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sterowalnych, w latach 2009 — 2013 - wykonawca projektu Sterowalnosé, stabilizacja i
synteza sterowan dla wybranych kias ukladéw o roztozonych parametrach: ukladéw
wibracyjnych z opdinieniem oraz catkowo-rdzniczkowych. Oba granty byly finansowane
przez NCN. W latach 2008 - 2012 réwniez uczestniczyt w realizacji projektu Proyecto de
Redes — Andlisis, Teoria de Operadores y Fisica Matemdtica (tt. Projekt sieciowy — analiza,
teoria operatoréw i fizyka matematyczna) finansowanym przez PROMEP (program
meksykanskiego sekretarza edukacji, zapewniajacy m.in. finansowanie badaczy ze stopniem
doktora 1 wzmocnienie grup badawczych goszczacych w meksykanskich uniwersytetach).
Brat tez aktywny udziat w wielu cyklicznych konferencjach miedzynarodowych, w tym w
seril rkonferencji Mediterranean Conference on Control and Automation, IEEE International
Conference on Methods and Models in Automation and Robotics, SIAM Conference on

Control and its Applications.

Podane powyZej dane wskazuja na spelnienie przez Pana dr Jaroslawa Wozniaka
wymogu art. 219 ust. 1 pkt. 3 Ustawy Prawo o szkolnictwie wy#szym i nauce z dnia
20 lipca 2018r, dotyczacego istotnej aktywnosci naukowej lub artystycznej realizowanej
w wigcej niz jednej uczelni, instytucji naukowej lub instytucji kultury, w szczegéinosci

zagranicznej.
4. Pozestala dziatalno$é (w tym naukowa, dydaktyczna, organizacyjna)

Pan dr Jarostaw Wozniak jest wspétautorem 7 publikacji w czasopismach z bazy JCR
dotyczacych modelowania w medycynie i sporcie. W ramach wspdlpracy z University of
Sulaimaniya w Irak wspdtorganizowat West Asia Mathematical School (2018r) oraz Scientific
Workshop (2016r) i prowadzit tam wyktady miedzy innymi z zakresu sterowania
i optymalizacji (2018r). W ramach czlonkostwa w Komitecie Programowym cykiu
konferencji Differential Equations and Control Theory w latach 2016-2019 wspétpracowat
naukowo i organizacyjnie z V.N.Karazin Kharkiv University w Charkowie na Ukrainie. Jest
tez autorem czterech publikacji popularyzujacych nauke. W latach 2013-2016 kierowat
projektem Absolwenci fizyki i matematyki potrzebni gospodarce, w latach 2011-2013 byt
specjalistg ds. studenckich w projekcie Studiowanie matematyki moze byé atrakcyjne,
a w latach 2009-2012 - specjalista ds. organizacji i realizacji zadan w projekcie As
kompetencji. Wymienione powyzej trzy ostatnic projekty otrzymaly dofinansowanie

z Europejskiego Funduszu Spolecznego W ramach programu Erasmus+ w 2017 roku
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przebywat w Kharkiv Polytechnic University na Ukrainie, gdzie byl prelegentem na
tygodniowym kursie Game theory in economics and related topics. w latach 2016-2021 byt
cztonkiem Komitetow Organizacyjnych konferencji naukowych takich jak International
Conference Differential Equations and Control Theory (Charkéw, Ukraina) oraz
International Wporkshop Analysis and Applications.

Prowadzit tez zajecia dydaktyczne tgcznie z 27 przedmiotéw w jezyku polskim na I-szym
i II-gim stopniu studiéw oraz z 3 przedmiotow w jezyku angielskim. Jest promotorem 9 prac

magisterskich i 2 licencjackich.

5. Whioski koncowe

Podsumowujac oceng przediozonego dorobku Pana dr Jarostawa Wozniaka nalezy
podkreslic:
- wykazanie giéwnych osiggnie¢ naukowych w postaci cyklu powigzanych tematycznie
publikacji naukowych, stanowigcych wklad w rozwdj dyscypliny automatyka,
elektrotechnika, elektronika i technologie kosmiczne;
- brak wskazania na wktad merytoryczny Habilitanta w powstanie publikacji zaliczonych do
jego gtéwnych osiagnie¢ naukowych;
- wskazanie pigciu (z siedmiu) publikacji wykazanych jako osiggnigcie habilitacyjne, ktérych
wyniki sg przedstawione jako jedne z zasadniczych wynikéw rozprawy doktorskiej Pana
Mateusza Firkowskiego; |
- istotng aktywno$¢ naukowg we wspOipracy z innymi osrodkami naukowo-badawczymi, w
tym zagranicznymi;

- szeroka dziatalnos$¢ dydaktyczna i popularyzatorska.

W swietle powyiszego stwierdzam, ze Pan dr Jarostaw Wozniak nie spelnia wymagan
stawianych osobom ubiegajacy si¢ o nadanie stopnia doktora habilitowanego
okreslonych art.219 ust. 1 pkt 2 lit. b i ust. 2 Ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym i

nauce z dnia 20 lipca 2018 roku.



