Wydziat Elektryczny

Nazwa kierunku studiéow: automatyka i robotyka

Poziom ksztatcenia: studia pierwszego stopnia

Profil studidw: ogdlnoakademicki

Dziedzina: dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Zatgcznik nr 2 do uchwaty nr 46 Senatu ZUT z dnia 27 maja 2024 r.

Dyscyplina naukowa: automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne (100%)

Tytut zawodowy uzyskiwany przez absolwenta: inzynier

Opis zaktadanych efektéw uczenia sie

Odniesienie do efektéw
uczenia sie dla

Odniesienie do efektéw uczenia sie prowadzacych
do uzyskania kompetencji inzynierskich

naukowych, wtasciwych dla kierunku automatyka i robotyka.

Kod Efekt uczenia sie dla programu studiéw
¢ prog kwalifikacji na poziomie| (w przypadku studiéw konczacych sie tytutem
6, 7 lub 8 PRK zawodowym inzyniera lub magistra inzyniera)
Wiedza
Ma wiedze z zakresu matematyki, fizyki i innych obszaréw wtasciwych
dla kierunku studidw automatyka i robotyka przydatng do
AR_1A W01 o . . ] . P6S_WG P6S_WG
- formutowania i rozwigzywania prostych zadan z zakresu automatyki, - -
robotyki i obszaréw pokrewnych.
Ma wiedze w zakresie kierunkdow studiéw powigzanych z kierunkiem
AR_1A_WO02 . P6S_WG P6S_WG
- - automatyka i robotyka. - -
Ma zaawansowana, uporzadkowang i podbudowana teoretycznie
AR_1A_WO03 |wiedze ogdlng obejmujgca kluczowe zagadnienia z obszaru automatyki P6S_WG P6S_WG
oraz robotyki.
Ma szczegdtowq wiedze zwigzang z wybranymi zagadnieniami w
AR_1A_ W04 gofowq WIedzg zwlazang z wybranymi za8 P6S_WG P6S_WG
- T obszarze automatyki oraz robotyki. - -
Ma wiedze o trendach rozwojowych z zakresu dziedzin nauki i dyscyplin
AR_1A_WO05 P6S_WG P6S_WG




Odniesienie do efektow
uczenia sie dla

Odniesienie do efektéw uczenia sie prowadzacych
do uzyskania kompetencji inzynierskich

Kod Efekt uczenia sie dla programu studiéow e L. L ; )
kwalifikacji na poziomie| (w przypadku studiéw konczacych sie tytutem
6, 7 lub 8 PRK zawodowym inzyniera lub magistra inzyniera)

Zna metody, techniki, narzedzia i materiaty stosowane

AR_1A_WO06 |przy rozwigzywaniu prostych zadan inzynierskich w obszarze automatyki P6S_WG P6S_WG
oraz robotyki.

AR_1A_WO07 |Ma wiedze o cyklu zycia urzadzen, obiektéw i systemdw technicznych. P6S_WG P6S_WG
Zna i rozumie problemy wspoétczesnej cywilizacji, ma wiedze z zakresu

AR_1A W08 |ekonomii, zarzadzania i prawa, w tym podstawowych pojeé i zasad P6S_ WK
z zakresu ochrony wtasnosci przemystowej i praw autorskich.
Zna podstawowe zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej

AR_1A_WO09 o L. P6S_WK P6S_WK
przedsiebiorczosci.

Umiejetnosci
Potrafi postugiwac sie jezykiem obcym na poziomie biegtosci B2
Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego
oraz specjalistyczng terminologia w Srodowisku branzowym i poza nim,

AR _1A UO01 |w szczegdlnosci wykorzystujgc nowoczesne technologie informacyjno- P6S_UK
komunikacyjne. Potrafi w dyskusji wymieniaé poglady, skutecznie
przekonywac do whasnych pomystéw oraz uwzglednia¢ sugestie
wspotpracownikéw rowniez w jezyku obcym.
Potrafi planowac i organizowac prace zespotowe i indywidualne

AR_1A_U02 , , CoE T P6S_UO

- oraz aktywnie w nich uczestniczy¢ przyjmujac rézne role. -

Potrafi samodzielnie planowac i realizowac proces uczenia sie przez cale

AR 1A UO3 | , i , P6S_UU

- T zycie, a takze motywowaé innych do statego samodoskonalenia. -

Potrafi identyfikowac zwigzki i zaleznos$ci w procesach zachodzacych
w systemach rzeczywistych i na tej podstawie tworzy¢ modele

AR_1A_U0O4 P6S_UW P6S_UW

komputerowe i przeprowadzaé ich symulacje, w szczegdlnosci
dotyczace zagadnien automatyki oraz robotyki.




Kod

Efekt uczenia sie dla programu studiéow

Odniesienie do efektow
uczenia sie dla
kwalifikacji na poziomie
6, 7 lub 8 PRK

Odniesienie do efektéw uczenia sie prowadzacych
do uzyskania kompetencji inzynierskich
(w przypadku studiéw konczacych sie tytutem
zawodowym inzyniera lub magistra inzyniera)

AR_1A_UO5

Potrafi zaplanowac i zrealizowaé eksperymenty w zakresie oceny
wydajnosci, ztozonosci, efektywnosci i kompatybilnosci w obszarze
stosowania uktadéw automatycznego sterowania oraz rozwigzan
robotycznych.

P6S_UW

P6S_UW

AR_1A_U06

Potrafi pozyskiwaé, przesytac, przetwarzaé dane, podsumowywaé wyniki
eksperymentdw empirycznych, dokonywac interpretacji uzyskanych
wynikéw i formutowac wynikajgce z nich wnioski.

P6S_UW

P6S_UW

AR_1A_UO7

Potrafi samodzielnie postugiwaé sie materiatami zrodtowymi w zakresie
analizy i syntezy zawartych w nich informacji oraz poddawac

je krytycznej ocenie w odniesieniu do problemdéw w obszarze
automatyki oraz robotyki.

P6S_UW

AR_1A_UOS

Potrafi rozwigzywac zadania i problemy wystepujace w obszarze
automatyzacji oraz robotyzacji z wykorzystaniem metod i narzedzi
inzynierskich w szczegdlnosci stosujac techniki analityczne

lub symulacyjne.

P6S_UW

P6S_UW

AR_1A_U09

Potrafi dobra¢ wtasciwe metody i narzedzia do rozwigzywania réznych
zadan w warunkach nie w petni przewidywalnych.

P6S_UW

P6S_UW

AR_1A_U10

Potrafi postugiwac sie rachunkiem ekonomicznym przy ocenie
podejmowanych przedsiewzie¢ technicznych z zakresu automatyki
i robotyki, dostrzegajgc znaczenie aspektdéw spotecznych

i organizacyjnych.

P6S_UW

Kompetencje
spoteczne

AR_1A_KO1

Jest gotdw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy w zakresie kierunku
automatyka i robotyka oraz kierunkéw pokrewnych

oraz ma Swiadomos¢ jej znaczenia w procesie rozwigzywania szeregu
probleméw inzynierskich i technicznych.

P6S_KK




Odniesienie do efektow
uczenia sie dla

Odniesienie do efektéw uczenia sie prowadzacych
do uzyskania kompetencji inzynierskich

Kod Efekt uczenia sie dla programu studiéow e L. L ; )
kwalifikacji na poziomie| (w przypadku studiéw konczacych sie tytutem
6, 7 lub 8 PRK zawodowym inzyniera lub magistra inzyniera)
Jest gotdw do ksztattowania i stosowania postaw prospotecznych:
humanizmu, tolerancji, otwartosci i wspdtpracy oraz efektywnego
AR_1A_K02 |komunikowania sie, inicjowania dziatan i uczestnictwa w dziatalnosci P6S_KO
na rzecz Srodowiska spotecznego, a takze do myslenia i dziatania
W sposob przedsiebiorczy.
AR_1A_K03 Jest gotow do podjecia spotecznej, zawodowej i etycznej P6S_KR

odpowiedzialnosci za petnione role zawodowe.




	Opis zakładanych efektów uczenia się

