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Wydziat Elektryczny

Nazwa kierunku studiéw: Automatyka i robotyka

Dziedziny nauki: dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscypliny naukowe: automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne (100%)

Profil ksztatcenia: ogélnoakademicki
Forma studidw: stacjonarna

Poziom ksztatcenia: drugi

Specjalnosé/specjalizacja: Bezpieczenstwo funkcjonalne systeméw przemystowych

Rok akademicki: 2023/2024

Obowigzuje od: 2023-10-01

Uchwata Senatu nr: 73 z dn. 2023-04-24

Kod planu studidw: AR_2A_S_2023_2024_ZL
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Moduty/Przedmioty ksztatcenia 1 Blok obieralny 1 1 of 30 0 0 of 30 0 0 ol 30| 30| 14 30 30 30 0,0 0,0 0,0
ogoélnego
(I;/Igog;:gél;rzedmloty ksztaicenia A02|Procedury ochrony wtasnosci przemystowej 0 1 5 5 0 0 0 0 0 0 0,0 0,0 0,0 5|z 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
Moduty/Przedmioty ksztatcenia 1 Blok obieralny 2 0 1| 15 15 0 0 0 0 0 ol 10 oo o6 0,0 ool 15z 1,0 1,0 0,0
ogoélnego
Mogu%y/Przedmloty ksztatcenia AO4 Z|ntegr.ow'ane systemy zarzgdzania 0 1 30 30 0 0 0 0 0 0 2.0 0.0 1.2 0,0 0.0 30!z 2.0 2.0 0.0
ogoélnego przedsiebiorstwem
Mogu%y/Przedmloty ksztatcenia AO5 Bezplec,zenstwo prac elektrycznych w 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1.0 0.0 0.6 0,0 0.0 15|2 1.0 1.0 0.0
ogoélnego przemysle
Moduty/Przedmioty ksztaicenia 1 Blok obieralny 3 0 1| 15| 15 0 0 0 0 0 ol 10 oo o6 0,0 ool 15z 1,0 1,0 0,0
ogolnego
Moduty/Przedmioty ksztaicenia 1 Blok obieralny 4 0 1| 15| 15 0 0 0 0 0 ol 10 oo o6 0,0 ool 15z 1,0 1,0 0,0
ogolnego
2"90(;:2’9/ Erzedm"’ty ksztatcenia Razem 1 6| 125| 95 0 ol 30 0 0 of 90 30| 50 5|0 0,0 0 30 0 0 0 30 30 olo 0,0 0 0 0 olo 0 00 o0] 900 0 6,0 0 0 0 0 00[ 60 olo 0,0 0 olo olo 0 00 00
Modu%y/Przedmloty ksztatcenia Co1 Metody’matematyczne teorii sterowania i 1 1 60 30 0 0 0 30 0 0 40 2.0 26 30le 2.0 30 2.0 4.0 0.0 0,0 0.0
kierunkowego systemow
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C02|Sterowanie odporne 1 1 60| 30 of 30 0 0 0 of 40l 20 26 30le 20 30 20| 40 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C03|Wielowymiarowe uktady sterowania 1 1| 48] 15 0 0 ofl 31 0 of 30 20 20 15le 1,0 31 20 3,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C04|Adaptacyjne uktady sterowania 0 2 60| 30 of 30 0 0 0 of 40| 20| 24 30|z 20| 30 20 4,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia CO5|Przetwarzanie sygnatow 0 2l 75| 30 ofl 45 0 0 0 of 40| 24| 30 30|z 16| 45 24| 4,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C06|Systemy pomiarowe 0 2| 45| 15 ofl 30 0 0 0 of 30 20 18 15z 1,0l 30 20 3,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia CO07|Sterowanie predykcyjne 1 1| 451 15 0 0 ofl 30 0 of 30| 22 20 15le 08 30 22 3,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Modu%y/Przedmloty ksztatcenia co8 Optymgllzaqa wielokryterialna i systemy 1 1 30 15 0 0 0 15 0 0 2.0 10 1.4 15|e 1.0 15 1.0 2.0 0.0 0,0 0.0
kierunkowego decyzyjne
Modu%y/Przedmloty ksztatcenia Co9 Sterowanie s'ystemaml dyskretnymi i 0 2 60 15 0 0 0 45 0 0 40 28 24 0.0 1512 1.2 45 28 40 0,0 0.0
kierunkowego hybrydowymi
Modu%y/Przedmloty ksztatcenia c10 Narlzed2|a |n'formaty(’:zne wspomggajqce 0 2 60 15 0 45 0 0 0 0 3.0 22 24 0.0 1512 0.8 45 22 3.0 0,0 0.0
kierunkowego projektowanie uktadow sterowania
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C11|Metody interakcji cztowiek-maszyna 0 2| 48] 15 0 0 of 33 0 of 20 14| 19 00| 15|z 0,6 33 14| 20 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C12|Seminarium dyplomowe 0 1 30 of 30 0 0 0 0 of 20| o0 12 0,0 0,0 30 2,0 2,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C13|Sieci sensoryczne 0 2| 45| 15 of 30 0 0 0 of 20 14| 18 00| 15|z 06| 30 14| 20 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C14|Praca dyplomowa magisterska 0 1 0 0 0 0 0 0 0 of 200 200| 00 0,0 0,0 0 20,0 20,0 0,0
kierunkowego
a’i'gfu“r:‘i/o F\xzzcém"’ty ksztatcenia Razem 5| 21| e64| 240 30| 210 o| 184 0 ol eo00| 434| 275] 1800 11,4] 135 0 106 0 0 15.6] 27,0 600 32 75 0 78 olo 0 78] 11,0 olo 30 2,0 0 0 0 0 200 22,0 olo 0,0 0 olo olo 0 00 00
Moduty/Przedmioty Do1-BFsp|KomPputerowe wspomaganie zarzadzania 0 3l 60| 15 ol 30 of 15 0 ol 30 24| 24 00 15|z 06| 30 15 24| 30 0,0 0,0
specjalnosciowe Fabrykg 4.0
Moduty/Przedmioty po2-Brsp| Virnualizacja projektowania systemow 1 1| 25 10 of 15 0 0 0 ofl =20 10| 10 00 10le 10 15 10 20 0,0 0,0
specjalnosciowe zrobotyzowanych
Moduty/Przedmioty D03-BFSP|Zastosowania gtebokiego uczenia 0 2| 45| 15 0 0 ol 30 0 of =20 12| 18 o0 15|z 08 30 12| 20 0,0 0,0
specjalnosciowe
Modutv/Przedmiot Wirtualna i rozszerzona rzeczywisto$¢ w
. 4 o y D04-BF SP|projektowaniu i utrzymaniu ruchu systemoéw 0 3 50 15 (0] 15 0 20 0 0 2,0 1,4 2,0 0,0 15|z 0,6 15 20 1,4 2,0 0,0 0,0
specjalnosciowe przemystowych
Moduty/Przedmioty D05-BSFP|Roboty kooperacyjne i spoteczne 0 1| 60 0 0 0 ofl 60 0 ofl 30 30 24 0,0 60 30 30 0,0 0,0
specjalnosciowe
Moduty/Przedmioty D06-BFSP|Bezpieczenstwo funkcjonalne systemow 0 2| 30| 15 0 0 of 15 0 ofl =20 10| 1.2 0,0 oo 15z 1,0 15 10 20 0,0
specjalnosciowe
Modutv/Przedmiot Nowoczesne metody i narzedzia w
. 4 o y DO07-BFSP|projektowaniu systemoéw automatyki 0 1 60 0 (0] 0 0 60 0 0 3,0 3,0 24 0,0 60 3,0 3,0 0,0 0,0
specjalnosciowe przemyslowe
Moduty/Przedmioty Razem 1 13| 330 70 ofl 60 o| =200 0 ol 170 130] 13,2 olo 0,0 0 0 0 0 0 oo o0] 5|0 30 60 0 185 olo 0 12,0 150] 150 0 1,0 0 15 0 0 10 20 olo 0,0 0 olo olo 0 00 00
specjalnosciowe
Moduty/Przedmioty obieralne 1 A01.1|Jezyk angielski 1 0 30 0 0 0 30 0 0 0 3,0 3,0 1,4 30 3,0 3,0 0,0 0,0 0,0
A01.2[Jezyk niemiecki 1 ofl 30 0 0 ol 30 0 0 ofl 30 30 14 30 30 30 0,0 0,0 0,0
Moduty/Przedmioty obieralne 1 A03.1|Etyka biznesu 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1,0 0,0 0,6 0,0 0,0 15|z 1,0 1,0 0,0
A03.2|Etyka zawodowa 0 1 15 15 0 0 0 0 0 ofl 10 o0| o06 0,0 0o 15z 1,0 1,0 0,0
Moduty/Przedmioty obieralne 1 A08.1|Komunikacja spoteczna i techniki negocjacji 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1,0 0,0 0,6 0,0 0,0 15|z 1,0 1,0 0,0
A08.2|Socjologia spoteczenstwa informacyjnego 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1,0 0,0 0,6 0,0 0,0 15|z 1,0 1,0 0,0
Moduty/Przedmioty obieralne 1 A09.1|Lobbing w zyciu publicznym 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1,0 0,0 0,6 0,0 0,0 15|z 1,0 1,0 0,0
AQg.2|NStytucie | mechanizmy funkcjonowania Unii 0 1 15| 15 0 0 0 0 0 of 10| 00| o6 0,0 0o 15z 1,0 1,0 0,0
Europejskiej
Praktyki zawodowe PO01]|Praktyka zawodowa 0 1 120 0 0 0 0 0 0 120 4,0 4,0 0,0 0,0 120 4,0 4,0 0,0 0,0
Praktyki zawodowe Razem 0 1| 120 0 0 0 0 0 ol 120] 40| 40 o0 olo 0,0 0 0 0 0 0 00 00 olo 0,0 0 0 0 olo 120 40| 40 olo 0 0,0 0 0 0 0 00 00 olo 0,0 0 olo olo 0 00 00
Przedmioty jednorazowe A06|Szkolenie BHP i przeciwpozarowe 0 1 4 4 0 0 0 0 0 0 0,0 0,0 0,0 41z 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
Przedmioty jednorazowe A07|Podstawy informacji naukowej 0 1 2 2 0 0 0 0 0 0 0,0 0,0 0,0 0,0 2|z 0,0 0,0 0,0 0,0
Przedmioty jednorazowe Razem 0 2 6 6 0 0 0 0 0 ofl o0 00| 00 4fo 0,0 0 0 0 0 0 00 00 2|0 0,0 0 0 0 olo 0 00 00 olo 0 0,0 0 0 0 0 00 00 olo 0,0 0 olo olo 0 00 00
SUMA 7| 43| 1125] 411 30| 270 30| 384 0 ol 900| 634 457] 1890 11,4] 135 30 106 0 0 18,6] 30,0 1170 62 135 0 263 olo 0 238 30,0 1050 30 9,0 0 15 0 0 21,0 30,0 olo 0,0 0 olo olo 0 00 00
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Wydziat Elektryczny

Nazwa kierunku studiow: Automatyka i robotyka

Dziedziny nauki: dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscypliny naukowe: automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne (100%)

Profil ksztatcenia: ogélnoakademicki
Forma studidw: stacjonarna

Poziom ksztatcenia: drugi

Specjalno$é/specjalizacja: Systemy sterowania procesami przemystowymi

Rok akademicki: 2023/2024

Obowiazuje od: 2023-10-01

Uchwata Senatu nr: 73 z dn. 2023-04-24

Kod planu studiéw: AR_2A_S_2023_2024_ZL
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Moduty/Przedmioty ksztatcenia 1 Blok obieralny 1 1 of 30 0 0 of 30 0 0 ol 30| 30| 14 30 30 30 0,0 0,0 0,0
ogoélnego
(I;/Igog;:gél;rzedmloty ksztaicenia A02|Procedury ochrony wtasnosci przemystowej 0 1 5 5 0 0 0 0 0 0 0,0 0,0 0,0 5|z 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
Moduty/Przedmioty ksztatcenia 1 Blok obieralny 2 0 1| 18] 15 0 0 0 0 0 ol 10 oo o6 0,0 ool 15z 1,0 1,0 0,0
ogoélnego
Mogu%y/Przedmloty ksztatcenia AO4 Z|ntegr.ow'ane systemy zarzgdzania 0 1 30 30 0 0 0 0 0 0 2.0 0.0 1.2 0,0 0.0 30!z 2.0 2.0 0.0
ogoélnego przedsiebiorstwem
Mogu%y/Przedmloty ksztatcenia AO5 Bezplec,zenstwo prac elektrycznych w 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1.0 0.0 0.6 0,0 0.0 15|2 1.0 1.0 0.0
ogoélnego przemysle
Moduty/Przedmioty ksztaicenia 1 Blok obieralny 3 0 1| 15| 15 0 0 0 0 0 ol 10 oo o6 0,0 ool 15z 1,0 1,0 0,0
ogolnego
Moduty/Przedmioty ksztaicenia 1 Blok obieralny 4 0 1| 15| 15 0 0 0 0 0 ol 10 oo o6 0,0 ool 15z 1,0 1,0 0,0
ogolnego
2"90(;:2’9/ Erzedm"’ty ksztatcenia Razem 1 6| 125| 95 0 ofl 30 0 0 of 90 30| 50 5|0 0,0 0 30 0 0 0 30 30 olo 0,0 0 0 0 0 0 00 o0] 900 0 6,0 0 0 0 0 0 00[ 60 olo 0,0 0 olo 0 olo 00 00
Modu%y/Przedmloty ksztatcenia Co1 Metody’matematyczne teorii sterowania i 1 1 60 30 0 0 0 30 0 0 40 2.0 26 30le 2.0 30 2.0 4.0 0.0 0,0 0.0
kierunkowego systemow
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C02|Sterowanie odporne 1 1 60| 30 of 30 0 0 0 of 40l 20 26 30le 20 30 20| 40 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C03|Wielowymiarowe uktady sterowania 1 1| 48] 15 0 0 ofl 31 0 of 30 20 20 15le 1,0 31 20 3,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C04|Adaptacyjne uktady sterowania 0 2 60| 30 ofl 30 0 0 0 of 40| 20| 24 30|z 20| 30 20 4,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia CO5|Przetwarzanie sygnatow 0 2l 75| 30 ofl 45 0 0 0 of 40| 24| 30 30|z 16| 45 24| 4,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C06|Systemy pomiarowe 0 2| 45| 15 of 30 0 0 0 of 30 20 18 15z 1,0l 30 20 3,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia CO07|Sterowanie predykcyjne 1 1| 451 15 0 0 ofl 30 0 of 30| 22 20 |15le 08 30 22 3,0 0,0 0,0 0,0
kierunkowego
Modu%y/Przedmloty ksztatcenia co8 Optymgllzaqa wielokryterialna i systemy 1 1 30 15 0 0 0 15 0 0 2.0 10 1.4 15|e 1.0 15 1.0 2.0 0.0 0,0 0.0
kierunkowego decyzyjne
Modu%y/Przedmloty ksztatcenia Co9 Sterowanie s'ystemaml dyskretnymi i 0 2 60 15 0 0 0 45 0 0 40 28 24 0.0 1512 1.2 45 28 40 0,0 0.0
kierunkowego hybrydowymi
Modu%y/Przedmloty ksztatcenia c10 Narlzed2|a |n'formaty(’:zne wspomggajqce 0 2 60 15 0 45 0 0 0 0 3.0 22 24 0.0 1512 0.8 45 22 3.0 0,0 0.0
kierunkowego projektowanie uktadow sterowania
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C11|Metody interakcji cztowiek-maszyna 0 2| 48| 15 0 0 of 33 0 of 20 14| 19 00| 15|z 0,6 33 14| 20 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C12|Seminarium dyplomowe 0 1 30 of 30 0 0 0 0 of 20 o0 12 0,0 0,0 30 2,0 2,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C13|Sieci sensoryczne 0 2| 45| 15 of 30 0 0 0 of 20 14| 18 00 15|z 06| 30 14| 20 0,0 0,0
kierunkowego
Moduty/Przedmioty ksztatcenia C14|Praca dyplomowa magisterska 0 1 0 0 0 0 0 0 0 of 200 200| 00 0,0 0,0 0 20,0 20,0 0,0
kierunkowego
a’i'gfu“r:‘i/o F\xzzcém"’ty ksztatcenia Razem 5| 21| e64| 240 30| 210 o| 184 0 ol eo0| 434| 275 1800 11,4] 135 0 106 0 0 15.6] 27,0 600 32 75 0 78 0 0 78] 11,0 olo 30 2,0 0 0 0 0 0 200 22,0 olo 0,0 0 olo 0 olo 00 00
Moduty/Przedmioty D01-sspp |7 racownia zaawansowanych algorytmow 0 1| 60 0 0 0 ofl 60 0 ofl 30 30 24 0,0 60 30 30 0,0 0,0
specjalnosciowe automatyki przemystowej
Moduty/Przedmioty D02-SSPP|Gtebokie sieci neuronowe 0 2|  s0| 20 ol 30 0 0 0 ofl 30 20 20 00 20|z 10 30 20 30 0,0 0,0
specjalnosciowe
Moduty/Przedmioty Do3-sspp|Systemy komputerowego zarzadzania 0 2| a0l 15 of 25 0 0 0 ofl =20 14| 16 o0 15|z 06| 25 14 20 0,0 0,0
specjalnosciowe produkcjg
Moduty/Przedmioty D04-SSPP|Ukfady sterowania robotéw 1 1| a5 15 ol 30 0 0 0 ofl 30 20 18 00 15le 10 30 20 30 0,0 0,0
specjalnosciowe
Moduty/Przedmioty D05-SSPP|Projektowanie przemystowych systeméw loT 0 2| 45| 15 ol 30 0 0 0 ofl =20 14| 18 0,0 oo 15z 06| 30 14 20 0,0
specjalnosciowe
Moduty/Przedmioty D06-SSPP|Wizja maszynowa 0 2| 45| 15 ol 30 0 0 0 ofl =20 14| 18 00 15|z 06| 30 14| 20 0,0 0,0
specjalnosciowe
Moduty/Przedmioty Do7-sspp|/VProwadzenie do bezpieczenstwa 0 3| 45| 15 of 15 ofl 15 0 ofl =20 14| 18 00 15|z 06| 15 15 14| 20 0,0 0,0
specjalnosciowe funkcjonalnego systemow
Moduty/Przedmioty Razem 1 13| 330 95 ol 160 of 75 0 ol 17,0 126] 132 olo 0,0 0 0 0 0 0 oo o0] solo 38 130 0 75 0 0 12| 150] 150 0 06 30 0 0 0 0 14 20 olo 0,0 0 olo 0 olo 00 00
specjalnosciowe
Moduty/Przedmioty obieralne 1 A01.1|Jezyk angielski 1 0 30 0 0 0 30 0 0 0 3,0 3,0 1,4 30 3,0 3,0 0,0 0,0 0,0
A01.2[Jezyk niemiecki 1 ofl 30 0 0 ol 30 0 0 ofl 30 30 14 30 30 30 0,0 0,0 0,0
Moduty/Przedmioty obieralne 1 A03.1|Etyka biznesu 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1,0 0,0 0,6 0,0 0,0 15|z 1,0 1,0 0,0
A03.2|Etyka zawodowa 0 1 15 15 0 0 0 0 0 ofl 10 o0| o06 0,0 0o 15z 1,0 1,0 0,0
Moduty/Przedmioty obieralne 1 A08.1|Komunikacja spoteczna i techniki negocjacji 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1,0 0,0 0,6 0,0 0,0 15|z 1,0 1,0 0,0
A08.2|Socjologia spoteczenstwa informacyjnego 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1,0 0,0 0,6 0,0 0,0 15|z 1,0 1,0 0,0
Moduty/Przedmioty obieralne 1 A09.1|Lobbing w zyciu publicznym 0 1 15 15 0 0 0 0 0 0 1,0 0,0 0,6 0,0 0,0 15|z 1,0 1,0 0,0
AQg.2|Nstytucie | mechanizmy funkcjonowania Unii 0 1 15| 15 0 0 0 0 0 of 10| 00| o6 0,0 0ol 15|z 1,0 1,0 0,0
Europejskiej
Praktyki zawodowe PO01]|Praktyka zawodowa 0 1 120 0 0 0 0 0 0 120 4,0 4,0 0,0 0,0 120 4,0 4,0 0,0 0,0
Praktyki zawodowe Razem 0 1| 120 0 0 0 0 0 ol 120] 40| 40 o0 olo 0,0 0 0 0 0 0 00 00 olo 0,0 0 0 0 0 120 40| 40 olo 0 0,0 0 0 0 0 0 00 00 olo 0,0 0 olo 0 olo 00 00
Przedmioty jednorazowe A06|Szkolenie BHP i przeciwpozarowe 0 1 4 4 0 0 0 0 0 0 0,0 0,0 0,0 41z 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
Przedmioty jednorazowe A07|Podstawy informacji naukowej 0 1 2 2 0 0 0 0 0 0 0,0 0,0 0,0 0,0 2|z 0,0 0,0 0,0 0,0
Przedmioty jednorazowe Razem 0 2 6 6 0 0 0 0 0 ofl o0 00| 00 4fo 0,0 0 0 0 0 0 00 00 2|0 0,0 0 0 0 0 0 00 00 olo 0 0,0 0 0 0 0 0 0o 00 olo 0,0 0 olo 0 olo 00 00
SUMA 7| 43| 1125| 438| 30| 370 30| 259 0 ol 90,0| 630 457] 1890 11,4] 135 30 106 0 0 18,6] 30,0 1420 70| 205 0 153 0 0 230 30,0 1050 30 86| 30 0 0 0 0 214 30,0 olo 0,0 0 olo 0 olo 00 00




